	DECOUVERTE DES LIAISONS





       Niveau    2deBEP 


Stick de colle 
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1/ Observation du mécanisme :

· Le stick se compose de :
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· Les situations de fonctionnement :
Observer les 3 animations et dites ce qui les différencie :
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

2/ Observation des assemblages :

A l’aide du stick de colle réel

· corps / bouton de manœuvre :

En maintenant le corps immobile, le bouton de manœuvre conserve une possibilité de mouvement.

Il s’agit d’un mouvement de………………………………..………………………………….…….
……...…………………………….…………………………………………………………………….…
· corps / support de colle :

En maintenant le corps immobile, le support de colle conserve …………… possibilité(s) de mouvement.

Il s’agit …..……………………………………………………………………..……………………
……...…………………………….……………………………………………………………….……

· bouton de manœuvre / support de colle :

En maintenant le support de colle immobile, le bouton de manœuvre conserve …………… possibilité(s) de mouvement.

Il s’agit …..……………………………………………………………………..……………………
……...…………………….…………………………………………………………………….……

· Tableau de  synthèse :

Mouvements relatifs entre les 3 éléments du stick.

	
	Corps
	Support

de colle

	Bouton de

manœuvre
	
	

	Support

de colle
	
	Impossible


3/ Etude des liaisons :

Nous allons maintenant déterminer quelles sont les liaisons élémentaires qui composent ce mécanisme.
Pour cela nous allons tout d’abord identifier les différents mouvements en les associant au repère X,Y,Z ci-contre.
Pour chaque liaison on remplira les tableaux de la manière suivante :

	Liaison entre les pièces
	· TX, TY, TZ, : représentent les translations permises suivants des axes X, Y, Z

	Translation
	Rotation
	

	TX
	TY
	TZ
	RX
	RY
	RZ
	· RX, RY, RZ : représentent les rotations permises autours des axes X, Y, Z



	

	
	

	

	

	

	


L’ensemble des mouvements possibles entre 2 pièces constitue
LES DEGRES DE LIBERTES (elles sont au nombre de 6 maximum).
Le tableau se remplira de la manière suivante :

· 0 s’il n’y a pas de mouvement sur l’axe concerné.

· 1 s’il y a un mouvement sur l’axe concerné.

	Liaison corps / bouton de manoeuvre

	Translation
	Rotation

	TX
	TY
	TZ
	RX
	RY
	RZ

	
	
	
	
	
	



· Cette liaison comporte combien de degrés de libertés :  

	Liaison corps / support de colle

	Translation
	Rotation

	TX
	TY
	TZ
	RX
	RY
	RZ

	
	
	
	
	
	



· Cette liaison comporte combien de degrés de libertés :  


	Liaison bouton de manœuvre / support de colle

	Translation
	Rotation

	TX
	TY
	TZ
	RX
	RY
	RZ

	
	
	
	
	
	


· Cette liaison comporte combien de degrés de libertés :  

A l’aide du document page  6  sur la représentation des liaisons élémentaires COMPLETER LES TABLEAUX SUIVANTS.
	Liaison corps / bouton de manoeuvre

	Nom de la liaison


	Schématisation plane
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	Liaison corps / support de colle

	Nom de la liaison


	Schématisation plane



	

	


	Liaison bouton de manœuvre / support de colle

	Nom de la liaison


	Schématisation plane



	

	


4/ Réalisation du schéma cinématique :

On adopte, pour la représentation schématisée, la légende suivante :

· Corps  EN NOIR


· Bouton de manœuvre EN ROUGE
· Support de colle EN BLEU
ATTRIBUER à chacun des éléments une couleur spécifique.

COMPLETER le schéma cinématique ci-dessous.

Schéma cinématique du stick de colle

[image: image2.png]LIAISONS USUELLES DE DEUX SOLIDES NF EN 23952, IS0 3952

Mouvements

Symbole
relatifs Représentation plane Représentation en perspective

f Liaison ;
encastrement
ou liaison fixe

Liaison rotule
ou liaison




[image: image3.png]



N°





STIC DE COLLE























Z





X





Y





Bouton de manoeuvre





Corps





Support de colle





x





z





y





y





z





x





y





z





x





Mvt du





Par rapport à








	Lycée Guynemer Toulouse
	NOM :
	Page 3 sur 6



